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モータ側から見た方向
Viewed from motor

形式記号 NOMENCLATURE & MOUNTING POSITIONS

L

E ヘリカルバディボックス
Helical Buddybox

ベベルバディボックス
Bevel Buddybox

Y M 10 2B145

機種記号/Model

Y1 B 46HL

H 水平/Horizontal

V 垂直下向/Vertical, Output shaft down

W 垂直上向/Vertical, Output shaft up

出力軸方向記号/Output shaft direction

H 脚　 取　 付/Foot mount

F フランジ取付/Flange mount

Y 軸 上 取 付/Shaft mount

取付方式記号/Mounting

ギヤモータ/Gear motorM

空欄
Blank

モータなし without motor

モータ付 with motor

モータなし without motor

モータ付 with motor

J

JM

X

XM

レデューサ（両軸形）
Reducer（Both-end shaft type）

入力フランジ付（連結台付カップリング連結）
With input flange（With coupling bace）

入力フランジ付（高速軸ホロー連結）
With input flange（High-speed shafthollow coupling）

駆動機連結方法/Driver coupling method

2A10□ Z609□

2A11□ A610□

2A12□ B612□

2A14□ C614□

2B12□ D616□

2B14□ E617□

2B16□

2C14□

2C16□

2C17□

2D16□

2D17□

2E17□

□には減速比との組
合せで0、5、DA、
DB、DCのいずれか
が入ります。

0, 5, DA, DB or DC is
inserted in □ by
combination with
reduction ratio.

減速機枠番
Frame size

ベベルバディボックス
Bevel Buddy

ヘリカルバディボックス
Helical Buddy

4
P

容量記号
Symbol 01 02 03 05 08 1 1H 2 3 4 5 8 10 15 20 25 30 40

0.1 0.2 0.25 0.4 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30
（1/8）（1/4）（1/3）（1/2）（3/4）（1）（1.5）（2） （3） （4） （5）（7.5）（10）（15）（20）（25）（30）（40）

kW（HP）

モータ容量記号/Motor capacity of gear motor

空欄/Blank 三相モータ付/With 3-phase motor

AV AFモータ付/With AF motor

SV サーボモータ付/With Servo motor

補助形式/Suffix

空欄/Blank ブレーキなし/Without brake

B ブレーキ付/With brake

ブレーキ有無/Brake

取付位置記号
Mounting Position

Refer
Page 8～13

公称減速比
Nominal

reduction ratio

メートルサイズSTD
Metric JIS

テーパグリップメートルサイズ
Taper Grip Metric bore

無記号
No symbol

M

軸種類/Shaft Spec.記号/Symbol

記号
Code

上から見た図
Viewed from above

L
左
Left

R
右
Right

軸出方向/Shaft direction

T
両
Both

無
None

－

－ － － －－


